*dd| wzi bdun} undopdp Hnjuaq W|OP 1Ul SIjN PAIDY Ynin|as hbjo upibogas YoAungiadwuau ubp unywnwnibusw 6upapjiq T

‘gd| dofom BupA upbuiuaday uoYIBNIaW Hopi} ubdiznbuad °q

‘yo[osow h3ons uphpfull NI YIpLY upsiinuad ‘uplodp| ubunsnAuad ‘Yoiwjl PAILY upsiinuad ‘ubijiPuad ‘uUpyipipuad upbuiuaday yniun bhupy undiznbuad ‘O

:1aqUINS UDYINCRAUSL UDP UBYLINJUDIUSW bAUD} 1Ul SIjN3 PAIOY Ynin[as Nbjo upibogas dignbuau BupIp|Iq ‘|

Buppun-Buopun 1BUNPUIIQ PIAID HOH

DAFTAR ISI

DAFTAR TABEL
DAFTAR GAMBAR
DAFTAR LAMPIRAN

|  PENDAHULUAN
1.1 Latar Belakang
1.2 Rumusan Masalah
.3 Tujuan
“1.4  Manfaat
T©l.5 Ruang Lingkup
Q

I STINJAUAN PUSTAKA
2.1 Unmanned Surface Vehicle (USV)
w.2 Arduino Mega 2560
B3 Remote Control
§2.4 Motor Driver BTS7960/BTN7960
=2.5 Motor Brushed DC RS775
i26 Motor Sei Gy G996R

11l SMETODE 3%0’:
3.1 Lokasi dama
3.2 Prosedur Kerja

IV§KEADAAN UMUM PT ELEVASI TEKNOLOGI AERONAUTIKA
SNUSANTARA
41 Profil
4.2 Sejarah
4.3 Struktur Organisasi
4.4 Visi dan Misi

V  PEMBUATAN UNMANNED SURFACE VEHICLE (USV) SEBAGAI
PEMBERSIH SAMPAH DI INAERO BANTUL
5.1 Kebutuhan Perangkat Keras dan Perangkat Lunak
5.2 Blok Diagram USV Pembersih Sampah
5.3 Skema Rangakaian USV Pembersih Sampah
3.4 Flowchart Alur Kerja USV Pembersih Sampah
5.5 Desain Casing USV Pembersih Sampah
5.6 Pembuatan Casing USV
5.7 Pembuatan USV
5.8 Pembuatan Aktuator Pembersih
5.9 Integrasi dan Pengujian Keseluruhan Sistem

VI-SIMPULAN DAN SARAN
6.1 Simpulan
6.2 Saran

DAFTAR PUSTAKA
LAMPIRAN

LPrliege of Vocational Studies

Xii
Xii

Xiii

OO UTURRWWW NNRRBREBRE

ol
O O WO W w©

11
12
13
16
21
22
25
27
30

35
35
35

36
38



43

.wm
Y 2
3
> s
Rt
=
O,m
X
Lo
NS

RIWAYAT HIDUP

(©) Hak cipta milik IPB (Institut Pertanian Bogor) WOQOH >© ricultural U 3m<®_,m:“<

Hak Cipta Dilindungi Undang-Undang
1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber:
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penyusunan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.
b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar IPB.
2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun tanpa izin IPB.
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