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PERNYATAAN MENGENAI LAPORAN AKHIR DAN
SUMBER INFORMASI SERTA PELIMPAHAN HAK CIPTA

Dengan ini saya menyatakan bahwa laporan akhir dengan judul “Robot
Penyiram Pestisida dan Deteksi Penyakit Tomat Berbasis Convolutional Neural
Network Di Lab Hardware Sekolah VVokasi IPB” adalah karya saya dengan arahan
dari dosen pembimbing dan belum diajukan dalam bentuk apa pun kepada
perguruan tinggi mana pun. Sumber informasi yang berasal atau dikutip dari karya
yang diterbitkan maupun tidak diterbitkan dari penulis lain telah disebutkan dalam
teks dan dicantumkan dalam Daftar Pustaka di bagian akhir laporan akhir ini.

Dengan ini saya melimpahkan hak cipta dari karya tulis saya kepada Institut
Pertanian Bogor.

Bogor, 19 Mei 2022

Muhammad Adhi Anugrah Firdaus
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RINGKASAN

Muhammad Adhi Anugrah Firdaus. Robot Penyiram Pestisida dan Deteksi
Penyakit Tomat Berbasis Convolutional Neural Network di Lab Hardware Sekolah
Vokasi IPB (Tomato Disease Detection and Pesticide Spraying Robot Based on
Convolutional Neural Network at Hardware Lab College of Vocational Studies
IPB). Dibimbing oleh RIDWAN SISKANDAR.

Pesatnya perkembangan teknologi artificial intelligence atau kecerdasan
buatan yang saat ini sangat merambat di segala macam sektor kehidupan manusia
menjadikan ketertarikan peneliti untuk membuat sebuah teknologi artificial
intelligence yang bergerak di dalam bidang pertanian, dengan bantuan dari domain
computer vision yang memungkinkan sebuah komputer dapat melihat dan
mengenali objek, dengan menggunakan teknologi Artificial Neural Network (ANN)
atau jaringan saraf tiruan yang dapat melakukan pengolahan informasi yang
terinspirasi dari sistem saraf manusia. Dalam penelitian ini digunakanlah salah satu
jenis dari ANN vyaitu convolutional neural network (CNN) yang merupakan
algoritma deep learning yang dapat menerima inputan berupa gambar dan
mengenali objek pada gambar yang dilatih.

Dengan demikian dibuatlah sebuah alat yang dapat mendeteksi keberadaan
sebuah tanaman guna automasi penyiraman pestisida, dan juga dibekali pengenalan
terhadap penyakit umum yang terdapat pada komoditas tomat, alat ini akan dibekali
sensor berupatkamera yang/dapat melakukan pengambilan citra dan Jetson Nano
yang nantinya-dapat. memproses’ citra secara/langsung-untuk dijadikan penentu
automasi peayiraman.

Proses pembuatan model CNN dilakukan dengan mengumpulkan dataset
gambar yang terdiri dari dua kategori yaitu tanaman dan bukan pada mode
penyiraman dan tiga kategori yaitu sehat, sakit dan tidak terdeteksi tanaman pada
mode pendeteksi penyakit. Data gambar tersebut kemudian akan dijadikan sebagai
data training pada model CNN yang akan dibuat.

Berdasarkan hasil implementasi serta pengujian yang dilakukan Robot
Deteksi Penyakit Tomat dan Penyiram Pestisida Berbasis Convolutional Neural
Network di Sekolah VVokasi IPB dapat disimpulkan bahwa alat ini dapat melakukan
automasi penyiraman terhadap tanaman tomat. Selain itu alat ini dapat
mengklasifikasi tanaman sehat dan tanaman sakit pada komoditas tomat.

Kata kunci: convolutional neural network, deteksi penyakit tomat, jetson nano.
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© Hak Cipta milik IPB, tahun 2022
Hak Cipta dilindungi Undang-Undang

Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa
mencantumkan atau menyebutkan sumbernya. Pengutipan hanya untuk
kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penyusunan laporan,
penulisan kritik, atau tinjauan suatu masalah, dan pengutipan tersebut tidak
merugikan kepentingan IPB.

Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya
tulis'ini dalam bentuk apa pun tanpa izin IPB.



Laporan Akhir
CollegAhtiMadya-padanal Studies
Program Studi Teknik Komputer
TEKNIK KOMPUTER
SEKOLAH VOKASI

INSTITUT PERTANIAN BOGOR

‘zDagai-salah-satu'syarat untuk memperoléeh gelar

ROBOT PENYIRAM PESTISIDA DAN DETEKSI PENYAKIT
TOMAT BERBASIS CONVOLUTIONAL NEURAL NETWORK
DI LAB HARDWARE SEKOLAH VOKASI IPB
MUHAMMAD ADHI ANUGRAH FIRDAUS

Hak cipta milik IPB (Institut Pertanian Bogor)

Hak Cipta Dilindungi Undang-Undang
1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber:
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penyusunan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.
b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar IPB.
2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun tanpa izin IPB.

BOGOR
2022



Sekolah Vokas
College of Vocational Studies

ji pada ujian Laporan Akhir: Medhanita Dewi Renanti, S.Kom., M.Kom.

>

(©) Hak cipta milik IPB (Institut Pertanian Bogor) WOOOﬁ >© q._OC_r.@m_ U 3_<®_'m:“<

o

Hak Cipta Dilindungi Undang-Undang
1. Dilarang mengutip sebagian atau seluruh karya tulis ini tanpa mencantumkan dan menyebutkan sumber:
a. Pengutipan hanya untuk kepentingan pendidikan, penelitian, penulisan karya ilmiah, penyusunan laporan, penulisan kritik atau tinjauan suatu masalah.
b. Pengutipan tidak merugikan kepentingan yang wajar IPB.
2. Dilarang mengumumkan dan memperbanyak sebagian atau seluruh karya tulis ini dalam bentuk apapun tanpa izin IPB.




‘gd| izt bdun} undopdp Ynjuag WP 1Ul SN PAIDY YnINn[as hbo upiboges Yohungadwau upp ubyunNwnBUIW BUDID|I] T

*dd| 1ofom BupA ubbuuaday unyibniaw Hopij undijnbuad °q

*yojpsow n3ons uphplull NI YiLY ubsijnuad ‘upiodo] ubunsnAuad ‘Yoiw|i PAIY ubsiinuad ‘ubijieuad ‘upyipipuad ubbuiuaday yniun pAupy uodiznbuad ‘O

Judul Laporan: Robot Penyiram Pestisida dan Deteksi Penyakit Tomat Berbasis‘
Convolutional Neural Network di Lab Hardware Sekolah Vokasi

IPB
Nama : Muhammad Adhi Anugrah Firdaus
NIM : J3D119083

Disetujui oleh

T
)
]

Pembimbing :
gidwan Siskandar, S.Si, M.Si.

S e |

Buppun-6ubpun 1BUNpPUII LIAID HOH

College ofiMagatiupal Studies

(1obog uelueiad nysul) gdi Ml

Ketua Program Studi:
Dr. Inna Novianty, S.Si, M.Si.
NPIL 201811198611192014

Dekan Sekolah Vokasi:
Prof. Dr. Ir. Arief Darjanto, M.Ec.
NIP. 196106181986091001

:13qUINS UDYINCRAUSLU UDP UDYLNJUDIUSW bAUD} 1Ul SIjN3 PAINY Ynin[ds nbjo upibogas dignbuau BunIo|iq ‘|

Tanggal Ujian: 19 Mei 2022 Tanggal Lulus: - (7 JUL 2022



