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Raspberry Pi 3 Model B

NodeMCU ESP8266

Komponen dan Sensor

Node Red

Prosedur Kerja Pembuatan Kit Edukasi
Struktur Organisasi Interactive Robotics
Metode kajian pembuatan kit edukasi
Blok Diagram Alat

o Flowchart sistem kerja alat hingga terhubung dengan server

-~ Rangkaian penggunaan ESP8266 terhadap sensor LDR dan Touch
- Sensor

= Rangkain penggunaan ESP8266 terhadapDHT11, Ultrasonic,dan RFID
=RC522

- Rangkaian ESP8266 dengan Stepdown LM2596 dan SIM8001

Rangkaian penggunaan ESP8266 terhadap MAX30102dan OLED 0.96"

= Rangkaian ESP8266 dengan Accelerometer dan LCD 12C
- Design Display

= Design Cashing

= Pemanggilan fungsi library

; Inisiasi ping@ Iopic
¥ Deklarasi t#

& Cara pembacaaasiilaijsénsofl ege of Vocational Studies

S gOptrinContigiptiaion

122
143

14.

DAFTAR GAMBAR

Raspberry Pi 3 Model B

NodeMCU ESP8266

Komponen dan Sensor

Node Red

Prosedur Kerja Pembuatan Kit Edukasi

Struktur Organisasi Interactive Robotics

Metode kajian pembuatan kit edukasi

Blok Diagram Alat

Flowchart sistem kerja alat hingga terhubung dengan server
Rangkaian penggunaan ESP8266 terhadap sensor LDR dan Touch
Sensor

Rangkain penggunaan ESP8266 terhadap DHT11, Ultrasonic, dan
RFID RC522

Rangkaian ESP8266 dengan Stepdown LM2596 dan SIM8001
Rangkaian penggunaan ESP8266 terhadap MAX30102 dan OLED
0.96"

Rangkaian ESP8266 dengan Accelerometer dan LCD 12C
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