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DAFTAR ISI

DAFTAR TABEL

DAFTAR GAMBAR

DAFTAR LAMPIRAN

I PENDAHULUAN
1.1 Latar Belakang
1.2 Rumusan Masalah
1.3 Tujuan
1.4 Manfaat

II TINJAUAN PUSTAKA
2.1 LIDAR

III

v

2.2 Arduino Nano
2.3 Servo MG90S
24 Processing 3

METODE
3.1 Loksi dan Waktu PKL
3.2 FeknilkoPerigumpulan-Dataydan Analisis Data
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4.1 Sejarah

4.2 Kegiatan Lembaga
4.3 Struktur Organisasi
4.4 Fungsi dan Tujuan

V HASIL DAN PEMBAHASAN/TOPIK PKL
5.1 Bahan dan Matode
5.2 Hasil dan Pembahasan
VI SIMPULAN DAN SARAN
6.1 Simpulan
6.2 Saran
DAFTAR PUSTAKA
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DAFTAR TABEL

I Rencana Kerja

2 Bahan Pembuatan Casing

3 Bahan Pembuatan rangkaian elektronik
4 Kebutuhan Perangkat Lunak

5 Spesifikasi OS, dan Perangkat Komputer
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DAFTAR GAMBAR
6 ; Prinsip Sensor Laser pada Lidar
72 Skema Prinsip TOF
8% Arduino Nano
§_ Motor Servo MG90S
10~ Hasil Output Processing 3
11 % Diagram Prosedur Kerja
12 % Struktur Organisasi LIPI (Humas LIPI 2018a)
8 College of Vocational Studies
165 Alat yang telah dibuat
17 % Rangkaian Alat
18< Kodingan Sensor Lidar
19~ Ukulele beserta ruangan yang discan
20 Hasil pemindaian alat
21 Percobaan Keakuratan Sensor dengan Mistar jarak 10 cm
22 Percobaan Keakuratan Sensor dengan Mistar Jarak 20 cm
23 Hasil Pengujian 2
24 Hasil Percobaan 3
25  Hasil Percobaan 4
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26 Lampiran 1 Kodingan lengkap Arduino IDE sebagai pengatur dari
Rancang Bangun Prototipe Alat Pemindaian Bentuk Kerusakan Jalan
Menggunakan Sensor Lidar di LIPI Kawasan Cibinong.

27~ Lampiran 2 Kodingan Output 3D yang dibuat pada Processing 3
menggunakan Bahasa Java.



