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Datasheet ESP8266.
Datasheet motor servo
Datasheet sensor HC-SR04.
Datasheet LCD 16x2.
Daftar perangkat lunak.
Daftar perangkat keras.
Source code library.

Hasil pengujian pembacaan objek bedasarkan jarak.

Hasil pengujian bedasarkan persentase
Hasil pengujian bedasarkan fungsionalitas.
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Cara kerja sensor hcsr04.

Prosedur Kerja

Struktur organisasi

Skema rangkaian komponen
Source code library

Source code menghubungkan Wi-Fi
Source code telegram

Membuat ¢asing desain

Blok diagram

Flowchart

Implementasi tempat sampah pintar berbasis 10T

Impelementasi LCD tempat sampah pintar berbasis 10T

Implementasi pada aplikasi telegram
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