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Daftar kebutuhan rekontruksi sistem
Daftar kebutuhan perangkat keras
Daftar kebutuhan perangkat lunak
Hubungan pin Arduino dengan pin HC-SR04
Hubungan pin Arduino dengan relay
3 ubungan pin Stepper dengan CNC shield
hubungan pin CNC Shield dengan PSU
aPengujian motor stepper Y
“Pengujian motor stepper X
SPengujian motor stepper Z
“Pengujian sensor ultrasonik
=Perbandingan waktu tanam
g-lasil pengujian
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sArduino Mega 2560
ICara kerja sensor ultrasonik
§Sensor HC SR04
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—CNC Shield V3 with driver A4988 (handsontec.com 2017)

Driver A4988 (http://www.allegromicro.com)
Motor stepper NEMA 17 (Amazon.com)
Metode SDLC model waterfall
Struktur organisasi IPB
Desain 3D alat
Blok diagram alat
Flowchart kerja alat
Skema rangkaian alat
Hasil implementasi alat
UHasil perangkaian alat
OX Axis
(q:’enyanggga kerangka bagian atas
—Tempat Stepper motor X Axis
erangka Atas alat
()7 Axis dan penahannya
—Kerangka bagian bawah
8<erangka needle penghisapan benih
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