*gd| wizi bdun} undodob Hnjuag WBJOP Ul SijN3 PAIDY Ynin|as B30 UDIBDYRS YOAUDGISALIBW UDP UDYLWNWNBUSW BUDID|I T

*dd| 4ofom BupA upbuguadsy ubyibniaw yopij ubdiznbuad ‘q

*yojosoL h3PNs UbNP{UL} NBIO YiLY ubsiinuad ‘ublodp| upunsnAuad ‘Yoiwi PAILY upsiinuad ‘upiEuad ‘Ubyipipuad upbuuaday Hynjun PAULY uondinbuad ‘O

JaquuNs UBYINGRAUBLL UDP upYLuNjupduUaLW AU} Ul SIjN3 PAIDY Yninjds B3O upIBogas dinbusu BupIo|I] ‘L

Bubpun-6uppun 1BUNpuq PIAID HOH

RINGKASAN

'ISKA ALVIONITA GILDA. Pembuatan Prototipe Robot Penyiram Tanaman
tuk Diimplementasikan di Greenhouse Departemen limu Komputer FMIPA
3 (Development of Plant-Watering-Robot Prototype to be Implemented in the
eenhouse of the Department of Computer Science FMIPA IPB). Dibimbing
'h KARLISA PRIANDANA.

Salah satu permasalahan yang saat ini dihadapi sektor pertanian di
lonesia adalah rendahnya minat generasi muda karena mengganggap pertanian
'nggunakan cara bertani yang kuno. Untuk meningkatkan minat generasi muda
bidang pertanian, diperlukan “etalase” yang dapat menunjukkan ke masyarakat

T ususnya generasi muda, bahwa pertanian di era milenial ini sudah mengarah ke
5 tanian 4.0 yang sarat dengan teknologi, otomatisasi, dan kecerdasan buatan.
1g.'nelitian ini bertujuan untuk mengembangkan prototipe robot penyiram tanaman
319 menggunakan sensor line tracking dan sensor ultrasonik untuk
= mplementasikan di Greenhouse Departemen llmu Komputer FMIPA IPB
TJ)agai etalase pertanian 4.0. Prototipe robot bekerja secara otomatis dengan
=tem naV|gaS| Ilne foIIower dan mendeteksi keberadaan pot menggunakan sensor

C Sm n pompa
E éﬁ Szm uat, diuji
@ 1gan menggunakan 24 loka CrlileararfRénartiobat SHediespengujian
nunjukkan bahwa prototipe robot berhasil mendeteksi garis dan objek dengan
S jat, serta robot dapat menjalankan fungsi yang diharapkan dengan baik sesuai

& 1gan kebutuhan fungsional yang telah ditentukan.
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ta kunci : line follower, pertanian 4.0, otomatisasi penyiraman tanaman, sensor
rasonik, sensor line tracking.
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