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RINGKASAN

NATASYA ALIFATUL AFIFAH. Pembuatan Tempat Sampah Pintar Berbasis
Arduino Dengan Sensor Ultrasonik HC-SR04 Di Ditmawa-PK (Manufacture Of
Smart Dustbin Based On Arduino With Ultrasonic Sensor HC-SR04 At Ditmawa-
Pk). Dibimbing oleh RINGGA GILANG BASKORO.

Pada Direktorat Kemahasiswaan dan Pengembangan Karir IPB tempat
sampah yang digunakan adalah tempat sampah injak dan sudah banyak yang lepas
pegas: ‘tutupnya. Sehingga diperlukan tempat sampah pintar yang mampu
membuka tutup tempat sampah secara otomatis dan mengukur volume
sampahinya. Metode yang digunakan dalam pembuatan alat ini yaitu: analisis,
perancangan, implementasi, dan pengujian.

Alat ini dibuat untuk mengubah sistem kerja buka tutup tempat sampah
manual. menjadi otomatis, dan menambahkan sistem untuk mendeteksi volume
tempat” sampah. Alat ini bekerja saat sensor ultrasonik HC-SR04 mendeteksi
gerak ;tangan 1-35 cm, kemudian motor servo akan membuka tutup tempat
sampabnya dan sensor ultrasonik HC-SR04 juga digunakan sebagai pendeteksi
volume sampah dengan output 2 lampu LED.

Kata kunC| arduino, otomatisasi, sensor ultrasonik, tempat sampah.



